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Elektro-Kettenzug /Elektic chain hoist AKE 850
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Bezeichnungserklirung

Explanation of Marking

A1

FO
F1
F2
F10

K1

K21
K22
K23
K41
K42

K43 .

M1
M2

P1

SO
51
S2
S3
S4
S5
S6
S7
S8

T1
X1
XL1
XL2
XL3

Z1

Gleichrichter Hubwerk

Phasenlberwachungsrelais
Steuersicherung primar
Steuersicherung sekundar
Thermofiihler Hubmotor

Hauptschitz

Schiitz Heben

Schiitz Senken

Schiitz Heben/Senken schnell

Schiitz Fahrwerk Rechts

Schitz Fahrwerk Links

Schitz Fahrwerk Rechts/Links schnell

Hubmotor 3 ~
Fahrmotor 3~

Betriebsstundenzahler

Taster Not-halt

Taster Heben

Taster Senken

Taster Fahrwerk Rechts

Taster Fahrwerk Links

Endschalter Heben

Endschalter Senken
Kreuzfahrendschalter Fahrwerk Rechts
Kreuzfahrendschalter Fahrwerk Links

Steuertransformator

Klemmenleiste Steuerplatine

Steckverbindung Verbindungsleitung Fahrwerk

Steckverbindung Héngetaster
Steckverbindung Zuleitung

Motorbremse Hubwerk

rectifier lifting gear

rotation control relay

control fuse primary

control fuse secondary
temperature sensor hoisting motor

main contactor

contactor lifting

contactor lowering

contactor lifting/lowering fast
contractor trolley right
contactor trolley left
contactor trolley right/left fast

hoisting motor 3 ~
trolley motor 3~

working hour indicator

emerg. Stop button

push button lifting

push button lowering

push button trolley right
push button trolley left

limit switch lifting

limit switch lowering

cross limit switch trolley right
cross limit switch trolley left

control transformer

terminal plate contactor control
connection cable trolley
connecton control panel

connection main supply

motor brake for lifting

Zg.-Nr:

5.56.441.00.04 Blatt 6




