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4 Ausfuhrung

.4.1. Rundholz-Umschlag-Wagen RUW

3.1.1. AUSFUHRUNG
Antrieb:

Fahrantrieb:

Kranantrieb:

Kabeltrommel:

Bedienungskabine:

Elektromotor mit angebauter Kran- und Fahrwerkspumpe.
Kran- und Fahrantrieb 45 kW.

Hydrostatischer Fahrantrieb. Fahrgeschwindigkeit stufenlos
regelbar von 0-140 m/min. Der Antrieb erfolgt tber
Einzelradmotore auf eine Achse des Sortierwagens,
automatische Feststellbremse.

.,LOAD-SENSING*“-Hydrauliksystem fir lastdruckunabhangige,
proportionale Steuer- und Kranfunktionen. Olkinhler fiir das
gesamte Olsystem, Mineralélfiillung. Kranbedienung durch zwei
elektronische Zwei-Achs-Steuerhebel, angebaut am Fahrersitz.

Zur Aufnahme von 80 Ifdm. Elektrokabel 4x25 Quadrat.

Kompakte Bedienungskabine an der linken Seite der Kransaule
angebaut. Lange: 1600 mm, Breite: 960 mm, Héhe: 1650 mm
Schall- und warmeisoliert, mit Drehtlre links, Verglasung aus
Einscheiben-Sicherheitsglas parasolbronze 6 mm dick.
Frontscheibe nach oben ausstellbar. Schiebefenster in
Seitenwand hinten links. Stabiler Rollo an Dachscheibe.
Schwenkbare Sonnenblende an Frontscheibe.
Scheibenwischeranlage flr Front- und Dachscheibe.

1 Halogenscheinwerfer auf Kabinendach montiert. Radio,
Heizung, Hupe.
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4.1.1. TECHNISCHE DATEN:

Spurbreite: 3,00 m

Laufrader: 4 Stlck, wartungsfrei, rollengelagert, 450 mm
Durchmesser

Kranaufbau: mittig

Greifer: mit Drehmotor, fortlaufend drehbar

Eigengewicht: 16-24 to, je nach Ausfuhrung der

Betriebsspannung: 400 V, 50 Hz

Steuerung:

Gleisanlage

Frei programmierbare SPS-

Steuerung @&

5.1.1. Schwerlastkran

Typ: OBX IV
Reichweite:
Armlange:
Tragkraft:
Hubmoment netto:
Schwenkbereich:
Kranantrieb:
Teleskop:
Beleuchtung:

Gegengewicht

Zentralschmieranlage

Klimaanlage

Vierradantrieb

ca. 15,20 m

HA 8,5/ WA 7,1

ca. 2000 kg bei 15,00 m ohne Greifer)

320 KNm (ohne Greifer)

endlos drehbar

Elektromotor 45 kW, Pumpe 0-140 I/min..(LOAD-SENSING)
ohne (Option)

2 Halogenscheinwerfer a 500 Watt

Gegengewicht “OBX IV” an Kransaule montiert. Durch den Anbau des
Gegengewichtes verringert sich das Kippmoment an den Laufrddern um ca. 15 %

mit automatischer Schmierpumpe

Fir Ladekran (ohne Greifer) mit Zusammenfassung samtlicher Schmierstellen
von Kranstativ und Armsystem auf Progressivverteiler, welcher mit einer
automatischen Schmierpumpe verbunden ist.

Klimaanlage (Bauart ist von der Kabine abhangig).

des Rundholzsortier- und Transportwagens Uber Einzelradmotore mit
Gleichlaufregelung iber Doppelpumpe
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.4.2. Lackierung

Lackierung:
Basisfarbe: BZ-grin (ahnlich RAL 6026)
Kontrastfarbe: Lichtgrau (RAL 7035)

6.1.1. Tragkraftdiagramm
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Das Traglastdiagramm gibt an, fur welche maximale Belastung das Gerat ausgelegt ist.

Der Kranfuhrer darf den

® Ladekran nicht Uber die im
~Stammblatt
Ladekran® festgelegte
hochstzulassige Belastung

hinaus belasten.
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