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| | S B b. / ki Geschwindigkeit
! ! / o ewegungsb. / working env. [Geschwindigkei
| | / Achse [ axle | oftyare) speed
| 1 T ’ AT +185° 75°Is
| _ N \ / A8 £190° 132°/s
i N — / A9 +190° 132°Is
. A8 ,/ Traglast / payload 2x500 kg
! Gewicht / weight ca.1840 kg
| || i — , Wiederholgenauigkeit / repeatability +0,Imm
| | / = Gewicht/Weight  [Benennung/Description ]
|| ya te 1790,000 KG|KPF3-V2H500-L2600xR600xH900 (einfach)
/ 2% mmmm MaDsfab KPF3-V2H500-L2600xR600xH900 (einfach)
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| Bei Skalierung beachten £
Originalmass: 900mm

Caution when scaling
Original dimension: 900mm
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Gewicht/Weight  [Benennung/Description

1790.000 KG|KPF3-V2H500-L2600xR600xH00 (einfach) A
mmmm MaBstab KPF3-V2H500-L2600xR600xHJ00 (einfach)

scale  1:10 Symbole / symbols

Schutzvermerk nach DIN34 beachten!
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Schild
Achtun%!
Vor Entfernen des Motors
Schild gegen Kippen sichern

Schraubenverbindung nicht loesen ...
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Typenschild
KUKA Roboter GmbH
Augsburg/Germany

Gefahrenbereich , P Typ Type Type ..

Schild

Achtung! .
Vor Aufistel lung, Inbetrieb
« « s« Dedienungsanleitung

Typenschild 00-125-654
Schildersatz kpl. delen/fr 00-154-705

Gewicht/Weight  [Benennung/Description

1790.000 KG|KPF3-V2H500-L2600xR600xH00 (einfach)
mmmm absiabq 10) KPF3-V2H500-L2600xR600xHJ00 (einfach)
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