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Technische Daten

ce

Aol | Messkopf LM-1100 LM-X100L | LM-X100T LM-X100TL
i Steuergerat LM-1000 =
Bildsensor 1", 20-Megapixel-Monochrom-CMOS
. 10,4"-LCD-Monitor
D ; ==
Isplay (XGA: 1024 x 768)
Objektiv Beidseitig telezentrisches Objektiv
e [ Messmodus mit breitem Bildfeld 225mmx125mm_| 325 mm x 175 mm
| Hochpréaziser Messmodus 206 mm x 106 mm l 306 mm x 156 mm
Anzeigeaufldsung 0,1pm
Messmodus mit £0,5um
Innerhalb des Bildfelds | breitem Bildfeld -
der Kamera (20] 47
Wiederholgenauigkeit (20} ai‘;z&?;:f:r +0,1pm
. . Mit X/Y-Achse +0,9 pm
Es:ldgestutzte Messtischverschiebung | X/Y-Ebene +09 ym
Messmodus mit £2um
Innerhalb des Bildfelds | breitem Bildfeld -
der Kamera (20) Hochpréziser "
L Messmodus 0.7 pm
Messgenauigkeit XN-Aoh
-Achse #
Mit (Eux.Mpe Euy,mpe) #{1.8+0021) pm
Messtischverschiebun a
¢ i(E/LVEM'ﬁ)”e +28+0,021)
i Wiederholgenauigkeit +2pm
AF-Hah:
ONENMESSUNG 17 ossgenauigkeit (Evzvee) 48+ 0040)
Messbarer Bereich (X/Y) — 239 mmx 146 mm — 239 mm x 146 mm
Anzeigeauflosung — 0,1pm = 0,1pym
. Wiederholgenauigkeit — +0,6 ym*® — +0,6 um*®
Laser-Hohenmessuni
serrione . Messgenauigkeit (Euzmee) = +(4,8+0,04L) pm* — +(4,8+0,04 L) pm
Lichtpunktdurchmesser = 050 ym — ¢50 um
Laserklasse = Klasse 1 = Klasse 1
Messbarer Bereich (X/Y) — — 248 mm x 141 mm
Antastkraft = — 0,015N*®
Anzeigeauflosung — — 0,7pm
X/Y-Achse — — +1.4m
Wiederholgenauigkeit X/Y-Ebene — — +1,4um
Messung mit dem Messtaster Z-Achse — — +1,4pm
X/Y-Achse -
(Eux.mpe Euy,mpE) - - £(2.8+0,02L) pm
M igkeit |
essgenauigkel X/Y-Ebene _ _ +3,8+0,020)
(EuxyMpe)
Z-Achse (Euzmpe) — — +4,8+0,04L) pm*

Externer Remote-Eingang

Spannungsloser Eingang (mit und ohne Kontakt)

PhotoMOS-Ausgang

Externer Ausgang 1.0./N.1.0./FEHLGESCHLAGEN/MESSUNG Nennlast: 24 VDG, 0,5 A
EIN-Widerstand: max. 50 mQ
Umgebungstemperatur im Betrieb +10 bis 35°C*®
s Relative Luftfeuchtigkeit im Betrieb 20 bis 80% RL (keine Kondensation)
Umgebungsbesténdigkeit
Verschmutzungsgrad 2
Uberspannungskategorie Il
Durchlicht Telezentrische Durchlichtbeleuchtung (grine LED)
Mehrfachwinkel-
Ring Beleuchtung mit vier Mehrfachwinke\TBe{euchgung m_it vier Segmenten,
Beleuchtungssystem Segmenten (elektrisch, farbige/weiRe LED)
(elektrisch, weiBe LED)
Ring Flachwinkel-Beleuchtung (Richtungsbiindelung, elektrisch, griine LED)
Ring Telezentrische koaxiale weiBe LED-Beleuchtung
Lichtmengenregelung PWM-Regelung, 100 kHz
Externe Beleuchtungssteuerung Ausgangsspannung 12VDC
Ausgangsstrom max. 1,6 A
Verfahrwieg 200 mm XVWOO mm 300 mmx‘w 50mm
XY-Messtisch (elektrisch) (elektrisch)
Maximale Gewichtsbelastung 7kg
Z-Messtisch Verfahrweg 75 mm (elektrisch)
Spannungsversorgung Versorgungsspannung 100 bis 240 VAC +10% (50/60 Hz)
Leistungsaufnahme max. 430 VA max. 150 VA
Gewicht Messkopf" Ca.30kg Ca.34 kg ] Ca.34kg Ca. 35 kg
Steuergerat Ca.8kg —

*1 Im Bereich von 20 mm x 20 mm und bei einer Umgebungstemperatur im Betrieb von +23°C +1°C bei fokussierter Fokuspunktposition
*2 Im Bereich von 5 mm x 5 mm und bei einer Umgebungstemperatur im Betrieb von +23°C +1°C bei fokussierter Fokusposition

*3 GemaR IS0 10360-7, bei einer Umgebungstemperatur im Betrieb von +23°C +1°C, bei fokussierter Fokuspunktposition und bei einer Messtischlast von max. 2 kg (L = X/Y-Verschiebung des Messtisches in mm)
*4 GemaB IS0 10360-7, fiir Ebene-zu-Punkt-Héhe, bei einer Umgebungstemperatur im Betrieb von +23°C +1°C und bei Einstellung der maximalen Messung auf 50 mm oder weniger,

(L = Z-Verschiebung des Messtisches in mm)

*5 Interne Messung eines Standardmessobjekts bei einer Umgebungstemperatur im Betrieb von +23°C +1°C

*6 Typischer Wert

*7 GemaB IS0 10360-7, bei einer Umgebungstemperatur im Betrieb von +23°C +1°C und bei einer Messtischlast von max. 2 kg (L = X/Y-Verschiebung des Messtisches in mm)
*8 Bei einer XY-Verfahrgeschwindigkeit des Messtisches von 80 mm/s: +15 bis 35°C
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